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eNod4-F, Dosaggio Continuo

eNod4
applications
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eNod4-F Dosaggio Continuo
Applicazione per alimentatori (feeders) Loss-in-weight

Applicazioni
eNod4
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eNod4-F Dosaggio Continuo
Applicazione per alimentatori Loss-in-weight

► Configurazione

• Calibrazione fisica o teorica

• Unità di misura della portata selezionabile: g/s, g/h, kg/s, 
kg/h, t/h

• Gestione dei target di portata e di peso totale

• Impostazioni dell’uscita di controllo (Analog output): 
Calibrazione della portata, possibilità di controllo remoto
tramite valore esterno

• Regolazione dei parametri del controller PID: Manuale o 
automatica

► Funzionalità

• Calcolo della portata per loss-in-weight e totalizzazione continua del peso

• Uscita ad impulsi per totalizzatore esterno

• Regolazione di portata tramite controller PID incorporato

• Gestione automatica delle fasi di dosaggio gravimetrico e rifornimento.

• Controllo del ciclo di carico con gestione target e correzione del materiale in volo

Applicazioni
eNod4

► Principali allarmi e controlli

• Livello recipiente Vuoto/Pieno, Portata Min/Max, Uscita di controllo Min/Max, Tempo massimo di 
rifornimento, variazione peso minimo in riempimento, Tempo massimo per lotto
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eNod4-F Dosaggio Continuo
Applicazione per alimentatori Loss-in-weight

Calcolo del totale e della portata

Peso 
filtrato

Calcolo della portata

Portata
media

Filtro portata

Media (2-128) Integrazione della portata

• Metodo Simpson: Approssimazione dell’integrale
polinomiale quadratica

• Periodo di Integrazione: 1 secondo (6-200 samples)

• ∆t = Conv. Frequency 6-200 Hz

• T: Flow rate calculation time

Portata
istantanea

Peso 
Totale

Memoria non-volatile
Salvataggio dopo ogni periodo di integrazione

FRAM

Applicazioni
eNod4
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eNod4-F Dosaggio Continuo
Applicazione per alimentatori Loss-in-weight

Applicazioni
eNod4
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eNod4-F Dosaggio Continuo
Impostazioni del controller PID con eNod4 & eNodView

Controller PID – Proportional – Integral - Derivative

Target di 
portata

Portata
istantanea

- Kp +

1/Ti

Td

errore % Control 
output

► Manuale

• eNodView permette l’impostazione
dei parametri PID (Kp, Ti , Td) tramite
visualizzazione grafica della risposta
al gradino.

► Automatico

• Auto-regolazione dei parametri PID 
usando il modello Broïda.

• Scelta di 2 modalità di funzionamento
per PID : Veloce / Stabile.

Applicazioni
eNod4

Regolazione automatica dei parametri PID
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eNod4-F Dosaggio Continuo
Funzioni eNodView con eNod4-F

► Schermata dei controlli Loss-in-weight in eNodView

Dati
Regolazione

Uscita di 
Controllo

Stato ed allarmi
del ciclo di 

dosaggio

Dati dosaggio
Livello riempimento e 
peso del recipiente

Portata e totale
Totale corrente / Target Totale
Portata istantanea/ Target Portata

Tasti di controllo

Applicazioni
eNod4
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eNod4-F Dosaggio Continuo
Funzioni eNodTouch con eNod4-F

► Schermata principale eNodTouch-M or ML

Selezione canale di pesatura

Stato ed allarmi del Ciclo
di Dosaggio

Dati di Dosaggio
Livello e peso recipiente

Portata / Totale corrente

Tasti di Controllo

Dati Regolazione
Uscita di controllo

Portata Target
∆ Peso / Target

Applicazioni
eNod4
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